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SBORNIK PRACI FILOSOFICKE FAKULTY BRANENSKE UNIVERSITY
STUDIA MINORA FACULTATIS PHILOSOPHICAE UNIVERSITATIS BRUNENSIS
A 20, 1972

MARIE PAVELKOVA — KAREL PALA

NEKTERE SYNTAKTICKOSEMANTICKE VLASTNOSTI CESKYCH
SLOVES POHYBU

1. Uvod. V paSem é&lanku se checeme zabyvat vztahem mezi syntaktickymi
a sémantickymi vlastnostmi nékterych d&eskych pfedponovych sloves po-
hybu.t V prvni €asti ¢lanku se pokusime ukazat, jak lze popsat vyznamy
zminénych sloves pomoci sémantického metajazyka zaloZeného na aparitu
sémantickych distinktivnich rysi. Budeme pfitom pfihliZet i k syntaktickym
vlastnostem sloves pohybu. Ve druhé &4sti se pokusime naznaéit, jak lze
pfejit od vyznami sloves pohybu k jejich syntaktickym realizacim ve v8tich,
¢i presndji, v predikdtovych vyrazech, V zivéru uvedeme formdilni proce-
duru — algoritmus, podle n&hoz lze pfejit od popisti vyznami jednotlivych
sloves pohybu k smysluplnym i gramaticky spravnym vétam.

1.1 Metodologicky rdamec. Pfi popisu vyznami sloves pohybu navazu-
jeme na jiZ existujici postupy (Bendix 1966, Leech 1969, Apresjan 1967,
1968, 1969a 1969b), zejména na Apresjaniiv, o némzZ pokliddme za nutné
struéné se zminit.

Apresjan popisuje vyznam (ruskych) sloves jednak pomoci tzv. predikato-
vych vyrazi, které jsou tvofeny jménem predikdtu a jeho proménnymi
a li%i se od sebe podtem mist, sémantickym obsahem mist a fadem. Prvky
v predikatovych vyrazech jsou pak déile rozloZitelné na primitivni sémantické
distinktivni rysy. Druhd sloZka sémantického metajazyka je tedy tvofena
slovnikem distinktivnich rysi, ktery ma podle Apresjana spliiovat dva hlavni
pozadavky: (i) pocet ryst nesmi byt velky, ale musi postacovat k vy&erpa-
vajicimu popisu vyznamu pFipadajicich v tvahu; (ii) kaZidy rys musi
vyjadfovat pravé jeden vyznam ¢i vyznamovou jednotku.

Zpisob, jakym jsou spolu kombinovany sémantické rysy, pfedstavuje
syntax sémantického metajazyka a poZaduje se od ni, aby zabezpefovala
jednoznaénost zdpisu vyznami. Jeji jiddro je tvofeno systémem zavislosti,
ktery je tizce spojen se slovnikem distinktivnich rysd. K elementdrnimu
slovniku rysi a k elementdrni syntaxi pfiddvd Apresjan (1969b) jestd
roz§ifeny slovnik a rozSifenou syntax, protoZe to v fadé pfipadd ma i prak-
ticky lexikograficky vyznam. P¥i vykladu vyznami pak nevznikaji tautolo-
gické kruhy a vyznamy mohou byt definovany postacujicim zphsobem.

Vyznamy slov pfirozenych jazykd se popisuji nejéastdji dvéma zpisoby:
(a) Pomoci slov pfirozeného jazyka, ten pak slouzi jako metajazyk popisu.
Tohoto zplsobu se obvykle pouZiva v jednojazyénych vykladovych slovnicich,
jakym je napk. Slovnik spisovného jazyka Ceského (1971), trpi vSak jednim
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zdvainym nedostatkem: ne vidy se pfi jeho pouZiti striktnd rozliduje
jazyk-objekt (popisovany) od popisujiciho metajazyka. Chyby tohoto druhu
zplsobuji lexikografiim mnoho potiZi a vedou k nejasnostem a nepfesnostem
v popisu. Bylo by snadné je demonstrovat.

(b) Pomoci zvlaSt zkonstruovaného metajazyka, ktery mi¥e byt tvofen
specidlng vybranym fragmentem néjakého pFirozeného jazyka nebo k tomu
tcelu sestavenym symbolickym systémem. Je jiZ nyni vidét, Ze jsme se
rozhodli pro postup (b), ktery mé proti (a) fadu vyhod: poéet prvku meta-
jazyka je vidy mnohem men3i neZ pocet popisovanych slov daného pFiroze-
ného jazyka, popis je tedy usporngjSi. Zakladnimi prvky metajazyka jsou
primitivni sémantické rysy, metajazyk proto neobsahwje synonyma. To
nedovoluje definice kruhem, které jsou pfi postupu (a) jinak velmi fastym
jevem.

Popis vyznami slov pfirozeného jazyka je tedy konec konci piekladem
vyrazd jazyka-objektu (tj. daného pfirozeného jazyka) do n&jakého symbolic-
kého, a je-li to moZné, formalizovaného jazyka. Takovy zpiisob popisu
povafujeme za plesnéjSi a vyhodndj§i neZ postupy dosud b&ind uZivané
v klasické lexikografii.

1.2 Terminologickd pozndmka. Budeme-li mluvit o syntaktickych
jevech, budeme uiivat syntaktické terminolo%'e obvyklé v nasi gramatické
literatu¥e (Kopetny 1962, Bauer—Grepl 1968, Smilauer 1969).

Na sématické roviné budeme pracovat s apardtem sémantickych distinktiv-
nich rysd a déle s terminy jako jazyk-objekt, metajazyk, sémanticky
distinktivni rys, sémanticky graf, vétev grafu, hlavni vitev, slovnik, slovni-
kové heslo aj.

2. Popis vyznami pfedponovych sloves pohybu pomoci séman-
tickych distinktivnich ryst. Abychom mohli co nejlépe popsat vy-
znamy Ceskych pfedponovych sloves pohybu, vytvofili jsme pro tyto tdely
slovnik {i seznam distinktivnich sémantickych rysi (ddle zkracujeme SR).
Podotykime, Ze tento slovnik plati jen pro pfedponovd slovesa pohybu
a v praci M. Pavelkové (1971) postaéil pro popis vyznami 50 sloves pohybu.
Je viak patrné, Ze jeho platnost je Sirdi, protofe vSechna popisované slovesa
byla pfedponové. To znamend, Ze po drobnych ipravéch (budou-li vibec
nutné) bude n43 slovnik pouZitelny pro viechna odpovidajici slovesa ne-
pfedponova, takie v nyngjSi podobé jim bude moZno popsat asi 80—150
sloves pohybu — jsou to patrné v3echna hlavni slovesa pohybu ufivana
v LeStiné.

2.1 Slovnik sémantickych distinktivnich rysd. Jednotlivé séman-
tické rysy chidpeme jako nedefinované primitivni vyrazy a jsou to vlastns
nékterd specidlné zvolend feskd slova s pokud moZno jednoduchym vy§zna-
mem nebo s vyznamem zjednoznaénénym v rdmci tohoto popisu. SR jsou
zéésti uspofddény hierarchicky, cof je uZ &édsteéné zilefitost syntaxe
metajazyka. Zkratky v zavorkdch pfedstavuji oznadeni jednotlivych SR
pouZita déle v sémantickych grafech v nasledujicim oddile.

1. SUBJEKT (SUB) — AKTIVNI (AKT) — ZIVOTNY (ZIV)
— NEZIVOTNY (NEZ) —
KONKRETN1 (KON)
— ABSTRAKTNI (ABS)
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— PASIVNI (PAS) — ZIVOTNY (Z1V)
— NEZIVOTNY (NEZ) —
OBJEKT (OBJ) — AKTIVNI (AKT) — ZIVOTNY (ZIV)
— NEZIVOTNY (NEZ) —
KONKRETNI (KON)
— ABSTRAKTNI (ABS)
— PASIVNI (PAS) — ZIVOTNY (ZIV)
— NEZIVOTNY (NEZ) —
KONKRETNI (KON)
— ABSTRAKTNI (ABS)

POHYBOVAT SE (POH) — AKTIVNE (AKT)
— PASIVNE (PAS) — SAMOSTATNE (SAM)
— NESAMOSTATNE
(NES)

ZPUSOBIT (CAUS)

KONCIT (FIN)

ZACIT (INCEP)

OPAKOVAT (ITER)

PROSTREDI (PROS) — PEVNE (PEV)

— KAPALNE (KAP)
— PLYNNE (PL)

PLOCHA (PLO)

VYCHODISKO (VYCH)

CIL (CIL)

NAHORU (NAH)

DOLU (DOL)

NA BOD (NB)

PRED BOD (PB)

VYMEZENA DRAHA (VDR)

NEUSPORADANE (NEU)

POLOHA (POL)

CASOVY INTERVAL (INTT) — KRATKY (KR)
— DLOUHY (DL)

UCEL

Zékladnim rysem, ktery v tomto popisu zafazuje p¥isluiné sloveso do
sémantické t¥idy pohybovych sloves, je sémanticky rys POHYBOVAT SE.
Jestlife ndkterd slovesa chdpand jako pohybovd neobsahuji v naSem popisu
tento rys, jde pak o jiny, nepohybovy vyznam takového slovesa. V n8kterych
pfipadech maji jednotliva slovesa vice vyznami — ty jsou pfirozené popsiny
riznymi kombinacemi rdznych rysa.

Sémantické rysy, kterymi vyznam daného slovesa popisujeme, specifikuji
z naSeho hlediska jeho vyznam dostateéné a jejich poet (mimo rysy ozna-
éujici SUBJEKT A OBJEKT) je tedy v tomto smyslu zédvazny. Pfi pfidani,
odstrandni nebo substituci ndkterého z rysii dané sloveso ztréaci sviij pivodni
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vyznam, vyznam se posouvd nebo se poruSuje. Napf. u slovesa letdt

(1) letdt = SUBJEKT + AKTIVNI 4 ZIVOTNY + POHYBOVAT SE +
AKTIVNE + PROSTREDI + PLYNNE

(2) jit = SUBJEKT + AKTIVNI + ZIVOTNY 4 POHYBOVAT SE +
PLOCHA

vede nahrazeni rysi PROSTREDI + PLYNNE rysem PLOCHA k takové
zméné vyznamu, e jako vysledek dostavdme sloveso jit, srov. (1) proti (2).
Takovych pfikladi bychom mohli uvést vice.

V popisech vyznamt jednotlivych pohybovych sloves nezachycujeme zatim
vidové rozdily. V této fazi prace je nepokldddme za natolik podstatné,
aby musely byt nezbytn& vyjidfeny. Pfitomnost nebo nepfitomnost rysu
oznadujiciho dokonavy nebo nedokonavy vid neovliviiuje vyznam daného
slovesa v takové mife, Ze by pteslo do jiné sémantické skupiny nebo e by se
dokonce porusil jeho vyznam. Uvédomujeme si viak, Ze pfi jemnéjSim popisu
vyznaml bude potfeba k vidovym rozdikim pfihliZet, bude to v8ak pomé&rn&
snadno vyfeSeno pfidanim dvojice rysa (popf. i trojice, ukaZe-li se vidovy
sémanticky podsystém sloZit8jSi) pro oznafeni dokonavého nebo nedokona-
vého vidu.

Pfi popisu jednotlivych vyznami sloves pohybu se ukazuje, Ze vyznamy
maji svou specifickou vnitfni strukturu, kterd je dana kombinacemi jednotli-
vych skupin sémantickych rysi. U neobjektovych sloves pohybu dostdviame
tyto zakladni kombinace:

(a) SUBJEKT AKTIVNI — POHYB AKTIVNI — MISTNI RYSY
(b) SUBJEKT PASIVNI — POHYB PASIVNI — MISTNI RYSY

Pro objektova slovesa pohybu dospivame k nasledujicim zédkladnim kombina-
cim skupin sémantickych rysi:
SUBJEKT AKTIVNI — POHYB AKTIVNI — OBJEKT AKTIVNI—
MISTNI RYSY
SUBJEKT AKTIVNI — POHYB PASIVNI — OBJEKT AKTIVNI —
MISTNI RYSY
Tyto vyznamové struktury jsou zcela pravidelné a byly stanoveny na zakladé
popisu vyznamiu vSech 50 sloves pohybu zkoumanych v praci M. Pavelkové
(1971). Maji charakter obecnych pravidel, coZ nds vede k pfedpokladu, %e
i u jinych sloves bude moZno ofekédvat zfetelné a pravidelné kombinace SR,
tj. pravidelné vyznamové struktury. Porusime-li dané kombinace SR, véty
s takto poruSenymi slovesy pohybu bud ztriceji smysl, nebo se vyrazné
méni vyznam daného pohybového slovesa. Zdména SUBJEKTU AKTIV-
NIHO za PASIVNI vede u neobjektovych sloves pohybu ke vzniku ne-
smysluplnych v&t, srov. (3) proti (4). Je-li PASIVNI SUBJEKT i POHYB,
dostavame pfipad (3).
(3) Ji¥i pfibiha domt
(4) *Kniha pkibih4 domt
(5) *Ji¥i je pFibihan domi

2.2 Sémantické grafy sloves pohybu. Syntax naSeho sémantického
metajazyka jo zédsti obsaZena jiZ v hierarchickém uspofadani SR tvoficich
uvedeny uZf seznam, avSak to nedostaéuje. PotFebujeme proto jiny zpiisob,
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jimZ bude moZno zachytit vSechny moZné vztahy a zavislosti mezi SR pfi
popisovdni vyznami jednotlivych sloves pohybu. K tomu slouZi tzv.
sémantické grafy, o nichZ budeme nyni mluvit.

Grafy neobjektovych sloves pohybu maji vidy tfi hlavni vétve: (i) vétev
zachycujici SUBJEKT a jeho odpovidajici rysy; (ii) v&tev obsahujici
POHYB a pfislusné rysy; (iii) vétev s rysy pFedstavujicimi mistni uréeni
POHYBU. Pak plati, Ze SUBJEKT je vidy SUBJEKTEM toho POHYBU,
ktery je popsédn ve druhé a t¥eti hlavni v&tvi. Stejné tak je tomu u objektovych
sloves pohybu, jejich grafy obsahuji navic jestd &tvrtou hlavni vétev popisujici
OBJEKT a jeho pfislusné rysy. OBJEKT je rovndZ vidy OBJEKTEM
toho POHYBU, ktery je popsdn ve druhé a tfeti hlavni v&tvi grafu.

V uzlech graft stoji jednotlivé sémantické rysy, hrany grafu oznaduji
relaci mezi jednotlivymi SR, kterd ma podobné formdlni vlastnosti jako
relace generativni podFazenosti definovanid Culikem (1963). Je tedy asy-
metrickd, tranzitivni a areflexivni, MISTNI rysy ve tfeti hlavni vdtvi jsou
podfazeny rysu POHYB, ale na sob& nejsou navzajem zavislé. U MISTNICH
rysii je v nékterych pfipadech pro vétsi jasnost pouZito Eeskych pfedloZek
Z, DO, BEZ, OD, VE.

2.3 Grafy nékterychsloves pohybu. Pro pfesné pochopeni naseho zpii-
sobu popisu vyznami sloves pohybu uvedeme nyni sémantické grafy sloves
dojet, najet, rozjet se, sjet, vjet.

dojet
|
I I I
SUB POH PLO
S R I
I | E
AKT PAS FIN ITER
B S N
| | I I I
ZIIV NEZ ZIv AKT PAS AKT PAS CIL
| |
KON NII?S NES
najet
|
' L
SUB POH PLO
| | |
II I | I | %
AKT PAS AKT PAS NB CIL
N B I
| ]IJ l
Z1v NEZ Z1v NES

KON
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T
VY|CH VYCH

CIL

PLO

rozjet se
I
| I
S?B POH
]k I
AKT PAS INCEP
I L i B
I I
21V NEZ ZIvV AjCT PAS
| I
KON NES
sjet
I
I I I
SUB POH
I I I
| k I
AKT PAS AKT PAS

| |
VYCH VYCH

v j|e t
SI;JB P(I')H P}.;O
AI;T PJ\S ClL
NES

Z{V N]EIZ Z1v

KON

3. Pfechod od sémantiky sloves pohybu k jejich syntaktickym

vlastnostem

DokéZeme-li popsat dostateiné podrobnd a pFesn& sémantické vlastnosti
uvaZovanych sloves pohybu, tj. dokiZeme-li rozloZit vyznamy sloves na
relevantni sémantické rysy a stanovit jejich vzijemné vztahy, jsme tim
schopni popsat i jejich syntaktické fungovdni ve v&té. Tento pFedpoklad
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¢infme spolu s Apresjanem (1968) — tato my3lenka je u ndho formulovéna
velmi jasnd, mluvi o experimentilnim ovéfovdni usp&Snosti sémantického
popisu a jeho experimentdlni slovnik obsahuje jako svou souédst algoritmus
umoiiiujici k libovolnd vybranému heslu vytvofit viechny v&ty obsahujici
toto heslo a vty s nimi stejnoznadné. V literatufe, kterd nim byla dosud
dostupna, jsme v3ak nenadli podrobny popis tohoto algoritmu. V této
préci jsme si poloZili skromnéjSi cil — pokusili jsme se vytvofit algoritmus
(viz dal$i oddil), ktery na ziklad® sémantického grafu daného slovesa
pohybu vytvéaFi vSechny gramaticky sprivné a smysluplné v&ty obsahujici
toto sloveso jako predikat. Zatim se algoritmus ovE&foval pro sémantické
grafy sloves uvedenych v pfedchozim oddile, tj. pro grafy sloves rozjet se,
sjet, vjet, dojet, najet v jejich neobjektovych vyznamech — p¥pady
jako dojet n&koho se zde zatim nebraly v tvahu.

Z popisu vyznamii zminénych sloves vyplyvajii jejich syntaktické vlastnosti,
tj. sémanticky graf pfisluiného slovesa poskytuje zidkladni informaci o tom,
jaké syntaktické struktury jsou s danym slovesem spojeny. Bylo by dokonce
moZno Fici, Ze popis vyznami sloves definuje jejich chovdni na syntaktické
rovind a Ze zvlaStni popis syntaktické roviny neni vysloven® nezbytny.
Sémantické grafy pohybovych sloves ukazuji hlavni moZnosti vyskytu
obligatornich vétnych ¢lend v syntaktickych strukturach obsahujicich tato
slovesa. Ve vétach vyskytujicich se v kontextu se oviem nemusi realizovat
nékteré obligatorni vétné ¢leny odpovidajici pfisluSnym vnitinim (mist-
nim SR) rysim ve vyznamu slovesa. Vedle obligatornich doplnéni mohou
véty s pohybovymi slovesy obsahovat i doplnéni fakultativni (Easova
a zpusobova), kterd vSak nevyjadfuji explicitnd SR patfici do popisu
vyznamu slovesa, jejich pfitomnost nebo nepfitomnost proto nenaruduje
dané sémantické a jim odpovidajici syntaktické struktury, protoZe vyskyt
fakultativnich doplndni zavisi v hlavni mife na komunikativnim ziméru
mluvéiho a nevyplyvd pkimo z vyznamu samotného pohybového slovesa,
piislu$né fakultativni doplndni je pouze s vyznamem daného pohybového
slovesa slucitelné.

3.1 Algoritmus. Pro fungovani algoritmu je nezbytné, aby posloupnost
SR popisujicich vyznam daného slovesa byla zapsana v podob& zminénych jiZ
sémantickych grafi. Takovy zdpis dovoluje pfifazovat jednotlivym vétvim
v grafech slova ze specidlniho slovniku a tak ziskat ze sémantického grafu
viechny syntaktické struktury, v nich% sloveso popisované grafem funguje
jako predikat.

Kromé sémantickych grafi je pro préci algoritmu nezbytny jedt® slovnik,
o némZ jsme se pravé zminili. Na rozdil od obvyklych slovnikt pfedpoklé-
ddme, Ze hesla v tomto slovniku budou rovnd%Z popsdna odpovidajicimi
posloupnostmi SR a Ze jednotlivé heslo miZfe byt vybrano jediné pres svou
posloupnost SR. ProtoZe takovy slovnik pro ceStinu dosud neexistuje,
vytvofili jsme pro potéeby této prdce fragment takového slovniku, ktery
obsahuje jednotlivd slova — hesla definovand posloupnostmi SR mnebo
jednotlivymi SR. Slovnik je uveden dile v odd. 3.2.

Algoritmus funguje tak, Ze podle stanovenych pravidel se postupné proché-
zeji prvni dvé hlavni v8tve daného sémantického grafu a ve slovniku se
souéasné s tim vyhleddvd heslo shodujici se s ndjakou kombinaci séman-
sickych rysi v uvedenych v8tvich. Podle vybéru aktivni nebo pasivni vétve,
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tj. vétve obsahujici rys AKT nebo PAS — dile uZivime oznaéeni VAKT,
VPAS, v prvni hlavni v8tvi s rysem SUB se v druhé hlavni vétvi s rysem
POHYB rovnéZ vybird bud VAKT, nebo VPAS. Ve tfeti hlavni vétvi grafu
jsou potom ve stenoveném pofadi probirdny jednotlivé SR. Odpovidajici
hesla — slova nalezend ve slovniku jsou vidy zapsidna pod p¥islusnou hlavni
vétev. Po pFezkouSeni vSech moZnosti a viech moZny¥ch pfifazeni dostaneme
pro dany sémanticky graf syntaktické struktury, v nichZ dané sloveso muZe
fungovat ve vSech pohybovych vyznamech obsaZenych v grafu.

Algoritmus pracuje cyklicky a pfifazuje hesla ze slovniku vidy vétvim
jednoho sémantického grafu. Po provedeni jednoho cyklu dostivime na
vystupu jako vysledek syntaktickosémantické struktury, které nejsou jestd
normdalnimi povrchovymi v8tami, nazveme je ,,protosyntaktickymi‘* struktu-
rami. Abychom dostali povrchové véty, musel by ni$ algoritmus obsahovat
jeStd Fadu syntaktickych pravidel, kterd by upravovala protostruktury
a davala jim podobu obvyklych v&t. Jako pfiklad uvidime algoritmem
ziskané syntaktické protostruktury (1) aZ (9).

(1) Jan — dojet — ulice — domov

(2) student — dojet — vesnice — les

3) sanitka — najet — ulice — dira

4) Macha¢ — najet — tizemi — cil

9) Jiff — rozjet se — kraj — 3kola

'6) redaktor — rozjet se — ulice — stanice — mésto
'7) traktor — sjet — cesta — kopec

‘8) chlapec — sjet — kopec — dolit

‘9) rychlik — vjet — tunel — nddraZi

Odpovidajici povrchovy véty by vypadaly jako (1a), (2a), (3a).
(1a) Jan dojel ulici do domova

(2a) Student dojede vesnici do lesa

(3a) Sanitka najela v ulici do diry

Sestaveni potfebnych syntaktickych pravidel, kterd budou vélenéna do
naSeho algoritmu, pfedstavuje bezprostfedné nejbliZsi dkol, na ktery bude
soustfedéna naSe pozornost.2

4. Zavéry. Vysledky ziskané pfi ruénim ovéfovani algoritmu naznaduji,
Ze je moZné a potiebné prejit ke strojové realizaci algoritmu. Tim dostaneme
do rukou vhodny a dostateénd Géinny ndstroj umoZiiujici experimentalné
ovéfovat miru uspéSnosti popisu vyznami sloves. Takovy postup je nutny,
protoZze pfi budovéni popisu sémantiky pFirozeného jazyka (CeStiny) vidy
hrozi nebezpeéi nadmé&rné arbitrarnosti zvoleného sémantického metajazyka
a tim i zkresleni celkovych vysledkii popisu. Experimentalni ovéfovani
popisu vyznami je prostfedkem, jak redukovat toto stale existujici nebezpeéi
na minimum.

Dosud ziskané vysledky ukazujt, Ze popis vyznami éeskych sloves pohybu
pomoci sémantického metajazyka zaloZeného na sémantickych distinktivnich
rysech je opravdu nosny, pfitom v3ak jednoduchy a bez obtiZi formalizova-
telny, takie miZe byt pouZit i pro strojové zpracovani jazykovych in-
formaci.

V dald§im vyzkumu je potfeba propracovat je5t8 podrobn&ji slovnik
sémantickych rysi a jejich vzijemné vztahy, soustfedit se na jeho aplikovéni na
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nepfedponova slovesa pohybu. Nutné je i doplnit algoritmus o dalsi &ast,
ktera bude syntaktickosémantickym protostrukturdm davat podobu nor-
malnich jednoduchych vét (morfologicky i syntakticky).
9. Ukazka slovniku S a podrobny popis algoritmu. Ve slovniku S
a v algoritmu jsou pouZity nasledujici zkratky a symboly:
hlavni vétev sémantického grafu: — VHy, VHy, VHirr
slovnik: — 8§, tj. S;,..., Sa
dané heslo ve slovniku: S — §;
dany sémanticky rys: — R,
vdtev grafu obsahujici sémanticky rys AKT nebo PAS: — VAKT, VPAS
Kroky oznalené vyktiénikem (!) oznaluji pfikaz, po jehoZ provedeni se
pfechdzi k dal$imu nésledujicimu nebo jinak vyznafenému kroku. Kroky,
v nichZ se vyskytuje otaznik, obsahuji podminku, kter4d rozhoduje o tom,
jakym smérem bude déle procedura pokrafovat. Vétveni probiha v zavislosti
na kladném nebo zdporném zodpovézeni otazky obsaZené v podmince.

9.1. Slovnik S.

S: — [ Holik, hokejista, Macha¢, uditel, | _
{student, krej¢i, védec, Jan, mistr} = SUB + AKT + 21V

S, — { vlak, autobus, tfikolka, rychlik, | _ T
{ motocykl, traktor, moped, sanitka } = SUB + AKT + NEZ + KON

Ss — [ cyklista, zavodnik, jezdec, bratr, | _
{ J%’H, chlapec, redaktlor, fidié, muz } = SUB + PAS +ZIV
S4 — {sjet, vjet, najet} = POH SE 4 AKT
Ss — {sjet, vjet, najet} = POH SE 4- PAS 4 NES
S¢ — {dojet} = POH SE + FIN + AKT
S; — {dojet} = POH SE -+ FIN + PAS 4 NES
Se — {dojet} = POH SE + ITER 4 AKT
Se — { dojet } = POH SE + ITER + PAS + NES
Si0 — { rozjet se } = POH SE + INCEP 4 AKT
S — { rozjet se } = POH SE + INCEP + PAS -+ NES
Siz —{ most, obec, travnik, cesta, kraj, } — PLO
ulice, izemi, pole, vesnice
Sia — { stanice, dvir, eil, mésto, ddoli, } — CiL
depo, nadrazi, Praha, domov, les
Sis — { silnice, kopec, parkovidté, nédra.ii, } — VYCH
tunel, 8kola, sever, Brno, stanice
S1s — { kaluZ, skvrna, dira, } = NBOD
816 — { dolti } = DOLU

3.3 Algoritmus.

1. Vezmi VH;!

2. Z R; e VH; vychdzeji dv& hrany. Je-li vybrdna VAKT, jdi na 3, jinak
na J.

3. Projdi S (Ss, ..., Sp)!

4. VAKT e VH; = S;? JestliZe ano, proved 9, jinak jdi na 3.
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10.

12

13.
14.
15.
16.
17.
18.

20.
21.

22.
23.
24,
25,
26.
27.

28.
29.

31.
32.

35.

37.
38.
39.

40.
41,
42,
43.

44.
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. Vezmi VPAS VH;! Jdi na 3!
. Projdi S (Si,..., So)!

VPAS € VH; = S,? Jestlife ano, jdi na 8, pokud ne, jdi na 6.

. Zapi§ vybrané S; a jdi na 9!
. Vezmi VHy!

Vychézeji z R; € VHn dv®é hrany? JestliZe ano, jdi na 11, jinak na 12.

. Hrany vychazejici z R; € VHn obsahuji AKT nebo PAS? JestliZe ano, jdi

na 12, pokud ne, jdi na 20.

Byla ve druhém kroku vybrdna VAKT? JestliZe ano, jdi na 13, jinak
na 16.

Vyber ve VHy VAKT!

Projdi S (Si, ..., Sp)!

VAKT e VHyy = §;? JestliZe ano, jdi na 19, v opaéném p¥ipadé na 14.
Vyber ve VHr VPAS!

Projdi S (Sy, ..., Sa)!

VPAS € VHpp = Si? Jestlie ano, jdi na 10, jinak se vrat na 17.

. Zapi§ vybrané S, a pfejdi na 23!

Vybere§ levou hranu vychazejici z R; e VHu? Jestlife ano, jdi na 21,
jinak na 22.

Z uzlu, do nghoZ vybrana hrana sméfuje, vychédzeji dv® hrany, v jejichZ
uzlech jsou rysy AKT nebo PAS. Sleduj jen tyto dv& vétve VHn. Byla
ve druhém kroku vybréna VAKT? JestliZe ano, jdi na 13, jinak na 16.
Vyber pravou hranu vychdazejici z R; e VHy, jdi na 21!

Vezmi R; € VHin!

Projdi S (Si1,..., Sp)!

R: € VHm = S;? JestliZe ano, jdi na 26, jinak na 24,

Zapi§ vybrané S, jdi na 27!

Vychézeji z R- € VHyy dvé hrany? JestliZe ano, jdi na 28, pokud ne,
jdi na 41.

Vezmi prvni dosud neprobrany R; levé vétve VHpy!

Projdi S (S4,...,5)!

R: € VHr = Sy? JestliZe ano, jdi na 31, jinak se vrat na 29.

Zapi§ vybrané S;, jdi na 32!

Vychézi z posledniho dosud probraného R; dalsi hrana? Jestlife ano,
jdi na 33, jinak na 34.

Vezmi dali dosud neprobrany R; levé v&tve VHjy, jdi na 29!

Opis vysledky 8., 19. a 26. kroku, jdi na 35!

Vezmi prvni dosud neprobrany R; pravé vétve VHyr!

. Projdi S (S, ..., Sa)!

Ri; € VHig = S;? JestliZe ano, jdi na 38, jinak se vrat na 36.

Zapis vybrané S; a jdi na 39!

Vychdzi z posledniho dosud probraného R;e VHirg dalsi hrana? JestliZe
ano, jdi na 40, jinak na 46.

Vezmi daldi dosud neprobrany R; pravé vétve VHp, jdi na 36!

Vezmi dal8i dosud neprobrany R; e VHyyy!

Projdi S (Sy4,. .., Sn)!

Ri e{l;/Hm = 5;? JestliZe ano, jdi na 44, v opafném piipadd se vrat
na 42,

Zapi3 vybrané Sy a jdi na 45!
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45. Vychazi z posledniho dosud probraného R; e VHyy hrana? JestliZe ano,
jdi na 41, jinak na 46.

46. Vychazeji z R, e VHyr dvé hrany obsahujici AKT nebo PAS? JestliZe
ano, STOP, jinak jdi na 47.

47. Opi§ vysledek 8, kroku algoritmu, jdi na 48!

48. Byla v 20. kroku vybrana levd hrana vychazejici z R, € VHy? JestliZe
ano, jdi na 49, v opatném pfipadé jdi na 50.

49. Vezmi pravou hranu vychdazejici z R; € VHyy, jdi na 51!

50. Vezmi levou hranu vychézejici z R, e VHyy, jdi na 51!

51. Z uzlu, do néhoZ vybrand hrana sméfuje, vychazeji dvé hrany obsahujici
AKT nebo PAS. Sleduj jen tyto dvé vétve VHu. Byla ve druhém kroku
vybrdna VAKT? JestliZe ano, jdi na 52, pokud ne, jdi na 56.

52. Vyber ve VHy VAKT!

53. Projdi S (S4,..., Sn)!

94. VAKT e VHyr = S;? JestliZe ano, jdi na 55, v opaéném pfipadé se vrat
na 53.

55. Zapi§ vybrané S; a jdi na 59!

56. Vyber ve VHy VPAS!

57. Projdi S (S4,. .., Sa)!

58. VPAS e VHy = S;? JestliZe ano, jdi na 55, jinak na 57.

59. Opis vysledek 26. kroku algoritmu, proved 27. aZ 44. krok. Pak jdi
na 60.

60. Vychazi z posledniho dosud probraného R;e VHiy hrana? Jestlize ano,
jdi na 61, ne-li, STOP.

61. Vezmi dalsi dosud neprobrany R; € VH!

62. Jdi do S (Sy, ..., Sa)!

63. Ry e VHm = S;? Jestlize ano, jdi na 64, pokud ne, jdi na 62.

64. Zapi§ vybrané S,, jdi na 60!
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HEKOTOPBLBIE CAHTAKTHKO-CEMAHTHYECKHE YEPTBI
YEHICKHX TJATOJIOB IBUKEHNA

B craThe H3yuaercA OTHOMEHHE MORY CHHTAKCHYOCKAMHA H CEMAHTHYSCKHME CBOHCTBAMY
OMMO# IpYNNH YeHICKAX IPACTABOYHLIX TIJIATOJIOP ABMKeHHA. [lepBad 4acTh CTaThd co-
JlepKBT ODHCAHHE 3HATOHAA YKA3aHHLIX IJIAT0JI0B OPH IOMOINH coMaBTEYecKHX nuddepen-
nRaJbEKX OpE3HAKOB. Bo BTOpoR 9acTH cTathE BHEMaHEe ofpamaeTcs Ha NePeXOX OT ONM-
CARHA 3HAYEHHH IJIAro/I0OB NBH/REHHA K HX CHHTAKCHY6CKOMY HNOBOASHHD B CTAHJAPTHRIX
IpefIoMeHAAX — INPeNKATHHX BHpasennax. Ilepexol OT ceMaBTHKHE K CHHTAKCHCY McC-
cJIe[yeTcA TAKKe OPH noMomA $opMaLEOH OpPOoNelypPH — ajJroOpHTMa, KOTOPHH Ha OCHOBE
OIIACANMA 3HATOHHM IJIaro/I0B ABEJKeHHA (B BAAE CEeMAaRTAYECKHAX JOPeBLeP) CTPONT COMAHTH-
YeCKH H rpaMMAaTHYeCKH OpaPHJIbLHNE OpeAlomeHHEA (NOKA B npejBapHTenbHOR Qopme).
Taxem 06pasoM aJropETM HO3BOJAET OPOBEPATH MPABEJILEOCTH ONMCAHHA 3BAYOEHH rie-
roJiop NpA DOMOMA HX CHHTAKCHYeCKHX CBOHCTB — CHHTAKCHYeCKHX CTPYKTYp. Ilomobmui
noaxon B Gosee paspaGoramoM Bmje mpegnoREn Anpecas (1968).



