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108 RECENZE A REFERATY

za takovou kritiku pouhou komparaci ndzori nebo propagandistické zpusoby od-
mitini cizich koncepci, pak jsme nuceni zamy3let se nad tim, do jaké miry se autor
v knize pfibliZil proklamovanym cilim. Kniha zaéind v&tami: ,Kriza krestanského
niboZenstva nie je novym fenoménom. Spreviadzala evoliciu kresfanstva od jeho
vzniku® (s. 5). Tyto véty diskvalifikujici protivnika uZ pfed vykladem jeho stano~
viska jsou evidentnim truismem. Jevi se mi vSak jako pFedznamen&ni celé prace.
Autoriuv pfistup k Teilhardovi je vyslovné formulovdn v zavéru knihy: , Ak od-
mietame nazory, Ze Teilhard a teilhardizmus moZu byt uzitofné pre vyvoj marxis-
ticko-leninskej filozofie [...], tak to mneznamend, Ze nevidime niektore pozitivne
strénky Teilhardovho udenia“ (s. 175—176). Jaké jsou viak konsekvence prvni &asti
citované véty, respektive z jakého stanoviska muZe byt takova mySlenka vyslovena?
MuZe marxista vskulku povazovat kritické studium filozofického uéeni, které vzbu-
dilo v burZoaznim (a nejen v burZoaznfm) svété takovy ‘ohlas, za neuzZiteéné pro
vyvoj filozofie, kX niZ se sam hlasi, filozofie, kterd si klade cile univerzilni ve
smyslu vSelidské? Pokud bychom pfijali nazor Jina Bilase, museli bychom chépat
konfrontaci marxismu s kiestanskou duchovni produkei a s burZzoaznim mys§lenim
vilbec (teilhardismus je s nim: organicky spojen) pouze za novy, v podstaté jen pro-
pagandistickymi hledisky motivovany pfipad odmitani riznych ,nepravd“ z po-
zice ,absoluini pravdy*. Autoriv pfistup k Teilhardovu uéeni vede k tomu, Ze jeho
vlastni prace je mnohem méné& filozofickou, neZ jakou chce a mohla by byt. Autor
se fasto spokojuje s tim, Ze svou interpretaci vysledkd specidlnich véd srovnava
s interpretaci Teilhardovou; tim se oviem nejen stavi zdanlivé na rovefi Teilharda,
ale predeviim nevyuZiva moZnosti, které mu poskytuje marxisticka filozofie a me-
toda (s tim souvisi nejasnost v rogzlifeni pfistupu z hlediska filozofie a z hlediska
ptirodnich vé&d). Kniha proto &asto zlistdva jen v roviné propagandistické pfiruéky;
svédéi o tom i pfemira obrati typu: , Teilhard chce budif dojem®, ,vedel, Ze“, ,vy-
uzil tak svoju autoritu vedca na protivedecké, reakéné ciele“ atp. Jestlize jediny
Teilhardiv pfinos budeme vidét v tom, Ze ,objektivne prispel k oslabeniu vlivu
oficidlnej teolégie® (s. 176) a jestlize zarovedl a priori odmitneme opriavnénost Teil-
hardovych otdzek i v oblasti filozofie, pak sotva budeme moci vyuZit vykladu jeho
filozofie k pokusu o rozvinuti vlastniho filozofického nizoru. Tak se nakonec hlavnim
cilem a obsahem knihy vedle vykladu teilhardismu stdva ,odhaleni“, Ze v Teilhar-
dovych koncepeich ,sa skryva idealizmus a viera v nadprirodzené“ (s. 53), Ze u Teil-
harda (katolického knéze!) hraje rozhodujici ulohu idealismus, vira a fideismus.

Ale§ Pokorny

Ivan M. Havel: Robotika. Uvod do teorie kognitivnich robott. Praha, SNTL 1980.
280 stran.

Nova kniha autora, ktery je vyznaénym odbornfkem v technické kybernetice, je
prvni na$i monografii z teorie kognitivnich neboli ,inteligentnich“ robotd. Kogni-
tivnim robotem se zde rozumi politadem Fizeny inlegrovany systém se schopnosti
vnimat okolni prostfedi a s vysokym, ale formdlné zvlidnutelnym stupném auto-
nomniho rozhodovani. Jde tedy o systémy naprosto odliné od programovanych jed-
notéelovych robotu, které jsou dnes jiz béZné pouziviny v pramyslu.

Prvni kapitola obsahuje tdvodni informace k probiranému tématu véetné krat-
kého historického prehledu konstruovani stroji s vlastnostmi élovéka (automat, umealy
¢lovék) a struéného popisu nékterych soudasnych vyzkumnych projektad. Uméls in-
teligence jako védni obor se ubirda dnes zhruba tfemi sméry: 1. psychologickym —
umélé modelovani lidského mysleni a kognitivni ¢innosti pfedeviim za {iéelem je-
jich lep$fho poznéni; 2, inZenyrskym — feSeni intelektudln& naro¢nych tuloh systé-
mem metod a programi, které nemusi napodobovat metody pouzivané &lovékem;
3. filozoficko-matematickym — studium a formalizace intelektudlnich mechanismi
bez ohledu na zpusob realizace. V robotice je dnes nejvice zastoupen ,inZenyrsky*
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piistup s jistymi ,filozoficko-matematickymi“ aspekty, ke kterému se hlasi také
autor recenzované knihy.

V druhé kapitole je probirana funkénfi organizace robota. Je zde vymezen cbsah
terminu robot: ,Robotem rozumime poéitadem Fizeny integrovany systém, schopny
autonomni a cilové orientované interakce s redlnym prostfedim v souladu s instruk-
cemi od élovéka“ (s. 29). Robot je schopen nasledujicich é&innostf: ,1. vnimat a
rozpoznavat prostfedi; 2. vytvafet a prabéiné piizpisobovat vnitini reprezentaci
prostfedi; 3. na zdkladé této reprezentace a v souladu se zadanymi cili rozhodovat
o vlastni ¢innosti; 4. ovliviiovat prostfedi: manipulovat s pfedméty a popiipads se
v ném pohybovat; 5. komunikovat s élovékem v prirozeném nebo umélém jazyku®
(s. 29—30). Je zde analyzovan robot jako kyberneticky sysiém; je povazZovan za zv1ast-
ni typ fidiciho systému, kde prostiedi hraje roli fizené soustavy. V této kapitole jsou
také popisovany hlavni podsystémy robota. Jde predeviim o senzorické podsystémy,
které lokalizuji predméty v okoli, uréuji jejich vlastnosti i obecné vlastnosti prostiedi,
sleduji stav vlastniho systému, umoZiiuji orieniaci, zprostfedkuji komunikaci s &lo-
vékem. Dile je probiran podsystém pro zpracovani optické informace jakoZto ekvi-
valent nejdileZitéj§iho lidského smyslu — zraku. Dali podsystémy jsou manipulaéni,
lokomo¢ni a podsystém komunikace s ¢élovékem. Samostatné je probiran kognitivni
systém — mozek robota, ktery zaji§fuje nejdulezit&j$i schopnost robota: zpracovavat
smyslové poditky, data z paméti a piikazy élovéka a tak Fidit wvlastni chovani v re-
alném prostiedi. V zavéru kapitoly je uvedeno rozdéleni robotd do ,generaci“ podle
rozvinutosti jejich kognitivnich funkci. Do nulté generace zarazuje aulor roboiy bez
vys8ich kognitivnich funkci, tj. programové roboiy a nékieré systémy, které se ani
roboty nenazyvaji, ale vyvojové k nim smé&ruji. Do prvni a druhé generace Fadi
kognitivni roboty, které jsou predmétem této knihy. Tieti generace jsou pak tzv.
,konativni“ roboty budoucnosti, u nichZ se pfedpokladi vlasini motivace a samo-
statné uréovani cila.

Treti kapitola charakterizuje matematické a logické prostiedky robotiky. Mate-
matiky se v robotice uzivd ve dvou odlisnych funkcich: jednak jako aparatu pro
popis a navrhovani robota na senzoricko-motorické drovni, jednak jako prostfedku
realizace (a studia) vyS$8ich kognitivnich funkei robota. Autor se zabyva vyluéné
druhou funkci matematiky jako nastroje, jehoz uZiva sdm roboi pfi zpracovani dat
a plénovani své dinnosti. Tato kapitola je jednak piehledem vybranych partif tzv.
matematiky cinnosti, jednak zavAdi terminologii, formalismus a notaci pro dalsi
vyklad. Pod pojmem ,matematika é&innosti“ se zde rozumi souhrn disciplin, které
se zabyvaji problematikou rozhodovani, rozpoznavéni, fizeni, hodnoceni, zpracovani
informaci apod,, tj. téch &innosti, které pfipominaji nebo imituji &nnosti lidské. Ma-
tematika ¢innosti je budovdna na primitivnim pojmu akce (jako operdtoru na mno-
%iné stavli) a zahrnuje discipliny, jejichz prostfedky umozZhuji popis éinnosti, tj.
teorie mno#in, teorie grafd, teorie jazykil, teorie automatl, teorie algoritmi, mate-
maticka logika a teorie rozhodovani.

Ctvri4 kapitola se zabyva velmi zAvaZnym tématem teorie kognitivnich robotti —
realizaci vniméni a poznavani okolniho prostfedi. V uvodu této kapitoly se autor
vénuje obecnym utvahim o vnimani v umélych systémech, uvaZuje obecné proces
vniméni jako proces interpretace senzorickych dat a uvadi obecné schéma procesu
vniman{ ve stroji. Strojové vnimani m& dvé& charakteristické drovné: klasifikaéni
(tj. rozpoznani daného pfedmétu, situace & jevu jako prvku jisté ifidy) a deskripéni
(tj. popis celé vnimané scény a jeji struktury). Klasifikace je pfedméiem dnes jiZ sa-
mostatné discipliny, kteri se nazyva teorie rozpozniavani. Rozpoznivani (pattern re-
cognition) zahrnuje nejen vlastni klasifikaci — tfidéni pfedméta podle uréitych pra-
videl a pfiznaka do tfid, ale hlavné pfipravu ke klasifikaci — vytvareni pravidel
a vybér priznaku. Deskripéni urovefi, kterd je pro robotiku klidova, nemda dosud tak
propracované metody a neexistuje dosud samostatni disciplina, kterA by ji syste-
maticky zkoumala. Vét§ina pouzZivanych metod se zaméfuje na vizuilni vnimani sta-
tického prostfedi a .jsou zahrnovany pod spoleény nazev analyza scén. Autor uvadi
nékolik pfistupt k analyze scén a v zavéru se pokou$i o sjednoceni z hlediska ma-
tematické logiky. Posledni ¢lanek kapitoly je vEnovan problematice vnitini repre-
zentace prostfedi; jde o specidlni pfipad obecného problému reprezentace znalosii
v poditaéi, kterému je dnes v umeélé inteligenci vénovina velkd pozornost.

PAta kapitola Obecné fefeni tiloh a vytvafeni plana &innosti je vistfedni &asti ce-
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lého vykladu, nebot pravé schopnost autonomniho rozhodovani o dalsi &innosti je
charakteristickou vlastnosti kognitivnich robot(, kterd je odlifuje od programovanych
roboti. Jde tedy o schopnost cilevédomého seskupovani elementiarnich akci do po-
sloupnosti a obecnéjsich struktur na zdkladé vhodného modelu prostifedi umozZiiuji-
ciho pracovat i s hypotetickymi stavy svéta. Tato kapitola se zabyva obecnymi me-
todami feSeni uloh zaloZenymi na heuristickém prohleddvani prostoru stava pro-
stfedi, didle metodami reprezeniace a fe¥eni tiloh pomoci predikatové logiky. V zavéru
pak je navrien jisty zobeciiujici matematicko-logicky pfistup (zaloZeny na souvis-
losti obrazového prostoru s tzv. ,situaénim kalkulem®), ktery ztotoZhuje feSeni iloh
a planovani s hledanim trajektorii v prostoru obraza jednotlivych stava prostiedi.

Sesti kapitola Jazyk jako nastroj myileni a komunikace obsahuje dva dilezité
tematické okruhy. Prvni je vénovan specialnim programovacim jazykam pro umélou
inteligenci a robotiku (jazyk pro zpracovdni seznamu -LISP, procedurilni formalis-
mus pro Fedeni dloh PLANNER, systém CONNIVER, jazyky QA4, QLISP). Drubv
okruh se zabyva mozZnosii pouZiti pfirozeného jazyka jako prostfedku komunikace
¢lovéka s robotem. Studium pfirozeného jazyka v souvislosti s robotikou mé viak
dalsi a zavazn&js§i davody: podle nékterych autord jsou kognitivni procesy jak u é&lo-
véka tak i u umélych systémii neodluéitelné od ovladnuti jazyka. Autor-zde uvadi
nékieré systémy pro dialog ¢lovéka se strojem a podrobnéji se zabyva nejvyznam-
néjsim z nich — systémem SHRDLU T. Winograda (véetn& ukazky dialogu ¢élovék
— stroj v piirozeném jazyce).

Posledni kapitola je vénovana zamysleni nad perspektivami robotiky. Autor zde
formuluje (a nechavi oteviené) tfi zakladni otazky, které v soucasné dobé pied ro-
botikou stoji: ,Které hlavni problémy bude robotika (a uméla inteligence) jako
védni obor fesit v nejblizii budoucnosti? S jakymi intelektudlnimi schopnostmi lze
principidlné poéitat u robota vytvoreného élovékem? Jak s roboty uplatni v prak-
tickém Zivot&?“ (s. 239).

Kniha ma rozsahly seznam literatury (531 tituld), ktery je vybornou bibliografii
dilezitych praci o dané tematice. Rejstfik muize ziroven slouZit jako anglicko-gesky
slovnik zakladni odborné terminologie.

Recenzovana kniha je jako prvni monografie z oboru robotiky v masi literatufe
a diky velkorysému pojeti tématu, ¢efnym odkaziim na prameny a hranifni discipli-
ny, jakoz i rozsahlému prehledu literatury duleZitym pfinosem. Jde o knihu, ktera
by méla zajimat kazZdého, kdo se vénuje problémam umélé inteligence, kybernetiky,
matematické lingvistiky a daldich pfibuznych obori.

Bohumila KoZelouhovd

Bolzaniiv rok (1981) v feské filozofické literatufe. Karel Berka: Bernard Bol-
zano. Praha, Horizont 1981. 136 stran. Pavel Kfivsky — Marie Pavli-
kova: Bernard Bolzano (1781—1848). Literdrni pozistalost. Praha, Literarni archiv
Pamétniku ndrodniho pisemnictvi 1981. 80 stran. Bernard Bolzano — dvousté vyjro&i
narozeni. Filozoficky &asopis CSAV, 1981, & 6. Bernard Bolzano. Sbornik studii. Ed.
Miroslav Jauris. Praha, Univerzita Karlova 1981' 149 stran. Bernard Bolzano:
Vlastni Zivotopis. Prelozila, vysvétlivky, ediéni poznamku a doslov napsala Marie
Pavlikova. Praha, Odeon 1881. 168 stran. Bernard Bolzano: Vgbor z filozo-
fickych spisi. Prelozil a ediéni poznamku napsal Jaromir LouZil. Usporadali Jifi
Cerny a Jaromir Louzil Praha, Svoboda 1981. 443 strany. Bernard Bolzano:
Védoslovi. PfeloZila Marie Bayerova a Jarcemir LouZil. Pfedmluvu napsa)l Karel Ber-
ka. Praha, ACADEMIA 1981. 472 strany. Bernard Bolzano: O logice. Faksi-
mile piekladu F. Sira éasopisu Krok 1831. Edién{ pozndmku napsal Jarcmir LouZil.
Praha, Pamatnik narodniho pisemnictvi 1981. 36 stran. Bernard Bolzano:
Bdsefi o knéZné Libu§i. Pfelozil Vaclav Smejkal. Praha, J. Louzil 1981. 11 stran.

Dne 5. fijna 1781 se v Praze narodil Bernard Bolzano, jedna z nejvyrazngjiich
osobnosti v8deckého Zivota v Cechich prvni poloviny 19. stoleti. Proslavil se jako fi-



